A biralobizottsag értékelése

A modern térérzékel6 eszkozok Uj kornyezetmegismerési és -feltérképezési, valamint
valtozaskovetési feladatok megoldasat teszik szitkségessé. A disszertiacié a Markov mezdk és
pontfolyamatok eszkoztaran alapulé képfeldolgozasi eljarasok alkalmazasaval ért el U
tudomanyos eredményeket.

Az els6 tézis pixel alapu szegmentalast célzo, a tobbrétegti cimkeftzion alapulé modelleket
targyal, két konkrét alkalmazason keresztil. A bemutatott mddszerek altalanosak, nem csak
ezekre az alkalmazasokra korlatozottak.

Az els6 alkalmazas elmozdulé autdkat talal meg egy mozgd kamera egymas utani képkockain.
Ez rovid id6léptéka feladat, azaz feltételezhetd, hogy a hattér nem valtozik. A modell a
képregisztraci6 utan két jellemzo6t fuzional, az intenzitaskilonbséget és a kornyezetek
keresztkorrelacidjat. A Jelolt demonstralta, hogy javasolt modell mind a két fuzionalt
modszernél, mind pedig a naiv fuziénal lényegesen jobb eredményt ad.

A masodik alkalmazas kertvarosi teleptlésekrél tobb éves idokulonbséggel készitett
légifelvételeket hasonlit Gssze, és keresi meg az Gjonnan beépitett teriileteket. Ez hosszu
id6léptékli, azaz valamekkora valtozasra mindenhol fel kell készilni. A hossza tava
valtozasdetektalashoz a Jelolt még egy wjabb leirét alkalmaz, amely a tobbi leird lokalis
megbizhat6sagat mutatja. Az eredmények jol alitamasztottak és meggySzbek.

A masodik téziscsoport a Markov pontfolyamatok idétartomanybeli kiegészitésével foglalkozik,
amely mar nem pixel szintd, hanem objektum szintli szegmentalast eredményez. Az ilyen
megkozelitési modszerek 6 kihivasa a sziletési/haldlozdsi folyamatok kontrollilisa és az
energiafligevény meghatarozasa. A Jelolt a konkrét feladatra megalapozott dontésekkel javasolt
4j optimalizaciés megoldast. Az eredmények alkalmasak a tobbéves kiilonbséggel felvett
légifelvételek vagy Inverz Szintetikus Apertura Radar (ISAR) képek kiértékelésére.

A harmadik téziscsoportban a detektalt alakzatok egymashoz képesti hierarchidjanak vizsgalatara
is sor kertl. A Jelolt a hierarchikus Markov pontfolyamatok fogalmat vezette be, azzal, hogy a
masodik téziscsoportban ismertetett jelolt pontfolyamatokat tobb rétegben alkalmazta. A
modszerek alkalmazhatok példaul nyomtatott aramkori elemek hibainak megkeresésére,
légifelvételeken az épiiletek megtalalasara, illetve alakjuk, allasuk és tetGtipusuk szerinti
osztalyozasara, valamint jarmiforgalom elemzésére lézer-alapu tavérzékelSkkel.

A negyedik téziscsoport eredményei az eddig alkalmazott Markov mez6kon, illetve mas,
klasszikusnak szamité algoritmusokon alapulnak, de azokat konvolacids halézatokkal
kombinaljak. A téziscsoport eredményei egy tobb kamera altal megtigyelt térrészben az emberek
kovetésére, illetve magassaguk meghatarozasara szolgalo algoritmus; egy allo platformos forgd
LIDAR alapu térfigyel6 algoritmus; tovabba egy mozgé platformos forgd LIDAR alapu varosi
dinamikus latvanyanalizis.

Osszefoglalasként elmondhatd, hogy az értekezés egy nagyon fontos és korszerd teriileten mutat
be jelentés tudomanyos hozzajarulasokat. Ezek egyrészt a dolgozatban bemutatasra kertltek,
masrészt az eredményeket nagyszamu, kiugréan magas impakt faktord publikacié is
alatamasztja.

A biralébizottsag Benedek Csaba minden tézisét elfogadta 1j, 6nall6 és jelentSs tudomanyos
eredménynek, és a munkat magas szinvonalinak értékelte.



