A biraldbizottsag értékelése

Hajder Levente akadémiai doktori értekezésében a geometriai alapi haromdimenzios
szamitdgépes latds tobb alapvetd problémdjara adott 10j elméleti és algoritmikus
megoldasokat digitalis kamerak és LiDAR érzékeldk alkalmazasaval.

A biralobizottsag megallapitja, hogy a jeldlt négy téziscsoportba rendezett eredmeényei
egységes tudomanyos programot alkotnak, amelynek kozponti eleme a lokélis affin
megfeleltetések geometriai informéaciotartalmanak felhasznalasa. Az értekezés kimutatja,
hogy a hagyomanyos pontmegfeleltetéseknél 1ényegesen gazdagabb informaciot hordozo
affin megfeleltetéesek szamos klasszikus szamitogépes latasi feladat hatékonyabb és
pontosabb megoldasat teszik lehetdvé.

A bizottsdg a bemutatott eredményeket (j tudoméanyos eredményeknek tekinti, amelyek
létrejottét a jelolt inspirdlta és meghatarozé6 modon alakitotta. Ezek kozul az alabbiakat
tekinti a jel6lt sajat tudomanyos eredményeinek:

* A jelolt uj elméleti dsszefliggéseket vezetett le a lokalis affin transzforméciok, a felileti
normalvektorok, a homografia, valamint a fundamentalis és esszencialis matrixok kozott.
Kiilonosen jelentds eredmény a fundamentalis matrix és az affin paraméterek kapcsolatanak
feltardsa, amely (j geometriai kényszerek megfogalmazasat és minimalmegoldo eljarasok
kidolgozésat alapozta meg.

* A jelolt az elméleti eredményeket gyakorlati algoritmusokka fejlesztette tovabb. Uj
modszereket dolgozott ki fellleti normalvektorok, kameraparaméterek, homogréafiak,
fundamentalis és esszencialis matrixok, valamint mozgasparaméterek becslésére lokalis
affin informacid felhasznalasaval. Kimutatta, hogy az affin megfeleltetések alkalmazasa
csokkenti a szikséges mintaszamot, ndveli a robusztussagot és javitja a becslések
pontossagat.

* A jelolt 4j eljarasokat dolgozott ki LiDAR érzékeldk és perspektivikus kamerak extrinzik
kalibraciojara. A gdémbalapl célobjektum alkalmazésaval kidolgozott médszerek eredeti,
gyakorlati jelentéségli megoldasokat nytjtanak a szenzorfiizids rendszerek egyik alapvetd
problémajéara.

A birdlobizottsag megallapitja, hogy a doktori miiben bemutatott valamennyi tézis uj
tudoméanyos eredményeket tartalmaz, amelyeket a nemzetk6zi szakmai koz6sség rangos
folyoiratokban és konferenciakon megjelent publikaciok révén is elismert. A dolgozat
jelentés mértékben elérevitte a geometriai szamitogépes latas, a tobbnézetli geometria, a
robusztus paraméterbecslés, valamint a LiDAR—kamera kalibracio tudoméanyteriletét.

A bizottsag a jelolt tudomanyos teljesitményét, a doktori mii eredetiségét, nemzetkozileg is
jelentés 0j tudomdnyos eredményeit, valamint kiemelkedd publikécios tevékenységét
figyelembe véve tamogatta az MTA doktora cim odaitélését. A nyilvanos vitaban elhangzott
valaszok megerdsitették a tézisek megalapozottsagat és tudomanyos értékét.



