A biralobizottsag értékelése

Tar Jozsef robotikai és mechanikai rendszerek adaptiv irdnyitdsara fejlesztett ki 1y
modszereket.

A jelolt szimmetrikus és pozitiv definit H(q) altalanositott inercia matrixot feltételezve
kimutatta, hogy annak modellezése kapcsolatban all a Lie-csoportokkal és a szimplektikus
csoportokkal.
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A rendszer elGirt és realizalt viselkedésének kozelitésére kifejlesztette a minimalis operacioji
transzformaciokat, koztiik a specialis szimplektikus matrixokat, ezek Lorentz-féle valtozatat,
valamint a nyujté/zsugoritd ortogondlis transzformaciokat. A konvergencia erdsitésére
kidolgozta a szabalyozott korrekcié modszerét.

SISO rendszerekre kidolgozta az egyszerii geometriai elven alapuld paraméteres fixpont
transzformdciokat lokalisan mind névekvd, mind csokkend fliggvények esetén, valamint ezek
robusztus valtozatat.

Bebizonyitotta, hogy modell referencids adaptiv. (MRAC) szabalyozdkban az
elvart/megfigyelt allapot kozelitése az eldirthoz és a robusztus fixpont transzformaciod
egyesithetd egy k6zos modszerben.

Modszert dolgozott ki MIMO rendszer iranyitasara, ha valtozd paraméterti modelljének
Jacobi-matrixardl approximalt modell all rendelkezésre.

Kidolgozta a Caputo-féle tortrendi derivaltak diszkrétidejii kozelitését, amely hataresetben
visszaadja a kdozonséges egészértékii derivaltakat.

A birdlobizottsdg — az 1. tézis kivételével — Tar Jozsef 0sszes tézisét elfogadta ) tudomanyos
eredményként.



